mcDSA-F8 / mcDSA-F8 pb miControl®

- Pin assignment / Pinbelegung - Power Pin assignment / Pinbelegung - CAN
Antriebsregler 9 gung 9 gung
X1.1 PE Potentialausgleich xX2.1 CAN_H| CAN high/ CAN High
X1.2 +Up Spennungaversorgurs Loisturg x.2 CAN_LO CANIow/ CAN Low
® Sehr kompakter 4-Quadranten-Regler zur Ansteuerung von birstenlosen, biirstenbehafteten DC-Motoren sowie Lineamotoren X1.3 GND orang Zzsfgere;ﬁgsupmy 0.3 CAN_GND Sround OV [ Masse
® Frei programmierbar mit integrierter Motion Process Unit (MPU) X1.4 +Ue_24V Spannungg;‘:’;;g;‘gyammK
® CANopen-Schnittstelle (Gerateprofil DSP402, Protokoll DS301) X1.5 GND O s Eroran

® PROFIBUS - DP

Pin assignment / Pinbelegung - |/O

Die Elektronik verfligt Giber Uberspannungs-,Unterspannungs- und Ubertemperaturiiberwachung Pin assignment 7 Plnbelegung  Profibus-DP ] o PO —=—
® Die Befestigung der Elektronik kann Uber seitliche Aussparungen oder Bohrlécher erfolgen X3.1 PB-A Profibus A 4.0 2N eiog Inputl malog o Eivgan
X3.2 PBB Profibus B X4.3 GND ground OV /Masse
Weitere technische Daten sowie Informationen zur Anschlussbelegung finden Sie in der Betriebsanleitung bei www.miControl.de x3.3 PB-RTS Profibus RTS X4.4 din0 Gigital input O digitaler Eingang 0
X3.4 PB_+5V Profibus 5V X4.5 din1 digital input 1/ digitaler Eingang 1
x3.5 PB_GND gr&i”sigvprz%i‘u?s x4.6 din2 digital input 2/ digitaler Eingang 2
x4.7 din3 digital input 3/ digitaler Eingang 3
X4.8 dind digital input 4/ digitaler Eing ang 4
X Bi - 7 Pinbel 1S x4.9 en HardwareEnable
o ) c n " o e n In assign ment Inbelegung - osensoren 410 Jouto PRy —
i 5 P X5.1 H
. ® L mcDSA-F8 . . hall sensor 1/ Hallsens orsignal 1 X411 Jout] Py
mlCOﬂtrOl z miControl X5.2 H2 hall sensor 2/ Hallsens orsignal 2 Xa4.12 dout2 Gigital outout 2/ digialer Ausgang 2
2 www miControl.de - 9 P! 9 9ang
Blankenfelder Chaussee 1 x Y e Made’;:rge(many X5.3 H3 hall sensor 3/ Hallsens orsignal 3 X413 GND Sround OV I Masse
15831 GroRbeeren (Diedersdorf) £233: _onr 222 X5.4 ENC-A inc. encoder channel B/ Inc. Encoder- Spur B
Covrsnenusl rue S X5.5 ENC-B inc. encoder channel B/ Inc. Encoder- Spur B
Tel.: +49(0)3379 31259 -0 5.6 ENC-Inx - encoger e cranne
Fax: +49(0)3379 31259 — 19 — - - -
E-Mail: info(@)miControl de X5.7 +U_5V Spanmungeverechgng s HaEns 5 Pin assignment / Pinbelegung - Motoranschluss
- - wer supply hall/encoder +5V
Internet: www.miControl.de X5.8 +U_5V Soanmungsversorgung ir HallEng +5V X6.1 Ma motor phase A/ Motoranschiuss A
X5.9 GND ground OV for power suprly hallisncoder! X6.2 Mb motor phase B/ Motoranschiuss B
P Ro F I B U S D P X5.10 GND ground OV fﬁ;z;):zrs’_\:zub;gnhca"’er‘codeﬂ X6.3 Mc motor phase C/Motoranschluss C

technical data / technische Daten mcDSA-F8 mcDSA-F8 pb Dimensions in mm / Abmessungen in mm

Ansteuerung CANopen PROFIBUS DP 70mm 25mm
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Master functionality (MPU integrated) . 7
Masterfunktionalitat (MPU integriert) yes/ja yes/ja 52mm 15mm
B T — 4>

voltage electronic supply V (DC) 10...30 10...30

Versorgungsspannung Elektronik

voltage power supply V (DC) 10...60 10...60 E

Versorgungsspannung Leistung

current consumption @ 24V
Stromaufnahme @ 24V mA typ. 40 typ. 40

wwgz

maximal output current 1,56KW @ 26A / 60V 1,56KW @ 26A / 60V

Maximaler Ausgangsstrom

<

continuous output current @ 40° C
Zulassiger Dauerausgang sstrom @ 40° C 6,5A 6,5A

digital input
Digitale Eingange S 5

digital output - 600mA 1 1
Digitale Ausgénge - 600mA

wwgz,
wweg /

digital output - 300mA 2 2
Digitale Ausgénge - 300mA

analog input
Analoge Eingénge 2 2

protection dass
protectior IP 20/ opt. IP65 IP 20/ opt. IP65
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ambient temperature o,
Umgebungstemperatur C 0...+70 0...+70
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rel. humidity (non condensing) o,
Umgebungsfeuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20...80 20...80 ‘

weight \ 4
Gewicht g 70 70

changes and mistakes reserved Anderungen und Irrtiimer vorbehalten



