mcDSA-E2 miControl®

Motion Control Antriebsregler Pin assignment / Anschlussbelegung
® \ery compact 4-quadrant controller to control brush-type, ® Sehr kompakter 4-Quadranten-Regler zur Ansteuerung

brushless DC-motors and linear motors von birstenlosen, birstenbehafteten DC-Motoren und 899

. 3

® Freely programmable with integral Motion Process Unit Linearmotoren HE Unferselle - Qberseife -

(MPU2) ® Frei programmierbar mit integrierter 000
e CAN interface (DSP402, protocoll DS301) Motion Process Unit. (MPU2) Z

® Mit CAN-Schnittstelle K3 4 {optional bei mcDSA-E2) Al X3

® The controller has over-voltage, low-voltage and over-

Y (Gerateprofil DSP402, Protokoll DS301)
temperature monitoring

e With display “power’, “status” and “error’ Die Elektronik verfiigt tiber Uberspannungs Pin assignment / Pinbelegung Pin assignment / Pinbelegung
Unterspannungs- und Ubertemperaturiiberwachung X1 PE Y PS—— P ———sTY
® Four connection plugs are included in delivery o Mit Anzeige "Power" "Status” und "Error" : cart/ Sl “Zel' © X3.1 +U0 24V Spannungsversorgung Elektronik +24V
9 ; X1.2 +Up Spamunieversan, Leistung X3.2 +AIN 0 plus analog input/ Plus analoger Eingang
® Die 4 Anschlussstecker sind im Lieferumfang enthalten X1.3 GND ground OV for power supply/ Masse Leistung X3.3 DIN 0 digital input 0/ digitaler Eingang 0
X1.4 Ma motor phase A / Motoranschluss A X3.4 DIN 1 digital input 1/ digitaler Eingang 1
) X . . . i X X X1.5 Mb motor phase B / Motoranschluss B X3.5 DIN 2 digital input 2/ digitaler Eingang 2
For further technical data and information on terminal as- Weitere technische Daten sowie Informationen zur An-- X1.6 Mo motor phase G/ Motoranschiuss G G5 DING P —
signment, please see the operating manual at schlussbelegung finden Sie in der Betriebsanleitung bei - ——
www.miControl.de www.miControl.de x3.7 - i belegt
X2.1 H1 hall sensor 1/ Hallsensorsignal 1 X3.8 -AIN O minus anlog input/ Minus analoger Eingang
X2.2 H2 hall sensor 2 / Hallsensorsignal 2 X3.9 DOUT 0 digital output O/ digitaler Ausgang 0
X2.3 H3 hall sensor 3 / Hallsensorsignal 3 X3.10 CAN HI CAN high! CAN High
X2.4 A inc. encoder channel A / Inc. Encoder-Spur A VXTI CAN _LO P
. ow ow
. ® X2.5 B inc. encoder channel B / Inc. Encoder-Spur B —
m |C0ntr0| ¢ icontrol® X2.6 INX inc. encoder index channel / Inc. Encoder-Index X3.12 CAN_GND AN ground/ GAN Masse
" c i miCon!
Blankenfelder Chaussee 1 2 oSkl cn " X2.7 +U5V power supply halllencoder +5V
. £ 2 r 95 7 - S| fur Hall/Enc +5V_ N N N
15831 GroRbeeren (Diedersdorf) B ol O p® N 28 o u—”—Nhu:"1 nvertod ‘": Pin assignment / Pinbelegung SSI
8 egiertes Hallsensorsignal
IV . SSI_| !
Tel:  +49(0)3379 312590 X2.9 12 Mgt Hacremigna 2 X Data LONTA B
Fax: +49(0)3379 312 59 — 19 ﬂ SSI X2.10 H3 . na:se:'s:?lramvenen B X4.2 Reserved Reserved
: i i : egiertes Hallsensorsignal
E-Mail: info@miControl.de ose % :Zgf  BS® X2.11 A linc. encoder channel A inverted X4.3 Clk SSI_CLK / Ausgang
. . i = 3 % - Inc- Encoder - Negierte Spur A
Internet: www.miControl.de X212 B |Ir:‘%_eEr\rL‘:ggdeerrc_h;r;rg\lee\ :elré\;eur:eBd X4.4 /Data /SSI_DATA / Eingang
X213 | /INX e e X4.5 | Reserved
) :
X2.14 GND ground 0V f’\;‘oras::fe‘:rs:slfrl\ér:\:\Vencoder/ X4.6 /CIK /SSI_CLK / Ausgang
Dimensions in mm / Abmessungen in mm
1 113 O if===]s0
echnical data / technische Daten mcDSA- oescoofees O alja==flso o
tech | data / tech he Dat DSA-E2 8
(¢} o
Master functionality (MPU integrated) / Masterfunktionalitat (MPU integriert) yesl/ja MPU2 & T E— I
voltage electronic supply / Versorgungsspannung Elektronik V(BC) 9..30 U .
A
voltage power supply / Versorgungsspannung Leistung Vv (DC) 9...60 = U U
current consumption @ 24V / Stromaufnahme @ 24V mA typ. 50 X3
peak output current / Maximaler Ausgangsstrom A 50
continuous output current @ 40° C / Zulassiger Dauerausgangsstrom @ 40° C A 25
digital input / Digitale Eingédnge 4 8
digital output / Digitale Ausgange 1
O Power
analog input / Analoge Eingénge 1 (+/-10V) 8 Status
protection class / Schutzart IP 20 2@ Hon
: X2 X4 X1 Q 5[®] ow
ambient temperature / Umgebungstemperatur °C 0...+70 -
rel. humidity (non condensing) / Umgebungsfeuchtigkeit (nicht kondensierend) % 20...80 Nn N | LN .
Weight / Gewicht g 360 « I >

changes and mistakes reserved Anderungen und Irrtiimer vorbehalten VNR: 122010



